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2.4.3 Federkräfte; Hooksches Gesetz . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 54

2.5 Federpendel, mathematisches Pendel und Uhren . . . . . . . . . . . . . . . 57
2.5.1 Das Federpendel . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 57

2.6 Allgemeine Lösung der Bewegungsgleichung . . . . . . . . . . . . . . . . . 60
2.6.1 Mathematisches Pendel, Uhren und andere schwingende Systeme . . 63
2.6.2 Mathematisches Pendel . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 66
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5.2.1 Hauptträgheitsachsen und Momente . . . . . . . . . . . . . . . . . . 187
5.2.2 Drehmomente . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 190
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